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Traditionelle Verfahren zur Waldinventur

• Gebrochener Informationsfluss: 
→ Messung (mit traditionellen Geräten)
→ analoge Erfassung (manuelle Eingabe) 
→ elektronische Verarbeitung

• Hohe Arbeitskosten

• Häufige Datenverluste

• Selten volle Reproduzierbarkeit 

• Geringer Detailierungsgrad
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• Hochauflösende räumliche Punktewolke

• Einfache und schnelle Datengenerierung

• Hohe Arbeitseffizienz mit 7-12 min pro Probefläche

Mobiles Laserscanning im Wald
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Digitale Zwillinge
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3D Punktewolke aus dem Laserscan
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Automatische Findung der Bäume
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Automatische Abgrenzung der Bäume
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Automatische Vermessung der Bäume
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Projekt Digitalisierung in der Forsttechnik (Digi4+)

Räumliche Interpolation
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Projekt Digitalisierung in der Forsttechnik (Digi4+)

Räumliche Interpolation

Nothdurft et al. (2021)
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Alle Eignungsklassen Forwarder Mastseilgerät

Optimierung von Holzbringungsverfahren

Kühmaier et al. (2022)
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Laserscanning mit dem iPad/iPhone
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Laserscanning mit dem iPad/iPhone

Gollob et al. (2021)



Entdeckungsraten im Vergleich
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Vermessung liegender Baumstämme

… anhand von Luftbildern

Ritter et al. (2022)
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Vermessung liegender Baumstämme

… anhand von terrestrischen Laserscans

Seywald et al. (2022)



17

Video:

Seilkrananlage mit Laserscanner
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“Abgerollter” Stammabschnitt mit Schaden aus
der eingefärbten 3D Punktwolke

Automatische Erkennung von Schäden
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Digitaler Zwilling Forststraße
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Digitaler Zwilling Forststraße



Fazit
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• Arbeitszeitbedarf 7-12 min pro Probefläche mit tragbarem Laser.

• Entspricht 75% Zeit- und Kostenreduktion gegenüber traditionellem 
Verfahren (aber längere Computerrechenzeiten).

• Vollautomatisierte Auswertung.​

• Detailgetreues, nahezu verlustfreies Abbild der Wirklichkeit
→ digitale Archivierung.

• Präzise räumliche „Interpolation“ durch Verknüpfung mit ALS-Daten.

• Digitaler Informationsfluss an der Schnittstelle Waldmonitoring –
Forsttechnik etabliert.
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